
同
期
周
波
数
応
答
解
析

CAE・有限要素法解析をとおして貴社を支援します

ローターダイナミクス周波数解析（NX Nastran SOL111）
キーワード） ローターダイナミクス　振れ回り振動　同期/非同期周波数解析　質量不均衡荷重　励振荷重位相

事例概要

■お問い合わせは 東京本社／〒112-0002　東京都文京区小石川 4-20-3 ベルスクエア小石川 401
TEL：03-3818-0441　FAX：03-3818-0440　info@cae-nst.co.jp
中部支社／〒450-0002　愛知県名古屋市中村区名駅2-41-20 CK18名駅前ビル2階南室
TEL：052-569-4011　FAX：052-569-4010　info_chubu@cae-nst.co.jp
関西支社／〒541-0041　大阪府大阪市中央区北浜3丁目5-22 オリックス淀屋橋ビル7階
TEL：06-6221-5878　 FAX：06-6221-5868　 info_kansai@cae-nst.co.jp

Numerical Simulation Tech Co.,Ltd .
http://www.cae-nst.co.jp/
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本解析例では、固定座標系における回転体の同期と非同期周波数解析を行いました。前者は回転
速度と励振荷重の周波数が一致する解析で、キャンベル図中１P線上の危険速度点に応答ピーク
が現れました。後者は一定速度で回転するローターの励振荷重の周波数が変化し、キャンベル図
中の垂直線に沿った計算で、各モードと垂直線の交差点にローター共振が起こりました。
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励振荷重 質量不均衡荷重=⊿mrΩ2
　Ω　回転速度

観測点の振動軌跡
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後向き振れ回り傾きモード

前向き振れ回り傾きモード

解析タイプ

励振荷重

Ｙ荷重位相

同期
前向き 後ろ向き

質量不均衡
0 0
90 -90

非同期
前向き 後ろ向き

質量不均衡/力
0 0
90 -90

Ｘ荷重位相

振れ回り方向


